ROTACNI PLOCHY

1) Zakladni pojmy

Rotani plocha vznikne rotadvorici krivky k kolem osyo.
Pro zobrazeni a konstrukce bude vyhggimechat rotovat jednotlivé body tici kiivky.
Trajektorii rotujiciho bodu nazvemevnobézkovou kruZnici - rovnobéZkou.
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Poznamka V dalSich kapitolach bude osa rotaceyzdy kolma k dorysre.



Meridian rot&ni plochy

Meridian rot&ni plochy je osovyez této plochy.
Hlavni meridian lezi v rovia g rovnol&zné s narysnou {jpadré s pidorysnou) a je slo-
zen ze dvou os@wsoungrnychhlavnich polomeridiana.

ullv - rovina hlavniho meridianu
m, m’— hlavni polomeridiany

Narys utuje skutény tvar osovéhdezu
a tedy i tvar roténi plochy
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Vyznamné rovno&zkové kruznice, pravouhly imét rotani plochy
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Hlavni meridian a na obrazku zobrazené vy-
znamné rovno¥zky tvori soustavu vyznamnych
kiivek plochy, které pouzijemeipreSeni tloh
zantrenych na rot@ni plochy.

Pravouhly piimét rotani plochy (o O 77)

Hlavni meridian a vybrané vyznamné rovno-
bézky tvori obrysové (hrarni) kiivky pudorysu
a narysu.



2) Znamé roténi plochy

a) Rotace uséky k kolem osyo

Useka k je hlavnim polomeridianem (lezi s osou rotace v jedné rogjn

Plag§ rota*niho
- valce

- kuzele

- dvojkuzele

- komolého
® kuzele

c

seka k je mimol&zna s osou rotace

Roténi jednodilny hyperboloid

Kulova plocha

Rotace kruznice ko-
lem jeji osyo

(polokruznicem je
hlavnim polomeridi-
anem plochy)

c) Rotaci kuzeloséy kolem jeji osy vzniknouotaéni kvadriky
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Anuloid

Rotace kruznice

m kolem osyo

lezici s kruznici

v jedné rovig a ne-
protinajici ji
(kruznicem je hlav-
nim polomeridianem
plochy)



3) Zakladni konstrukce

a) Bod na roténi plose

Bod A lezi na rovno&zcel
vroving a (a o),

ktera je utena psesikem A
rovinya s tvaici kiivkou k

Teéna rovina

v bodk ALk je ukena
tecnouv tvorici kiivky k
a te&nouu rovnolezky |.

r=(u,v)

c) Normala roténi plochy

Normalan rotaini plochy v bod je kolma k téné rovire v tomto bod.

Normala rotani plochy lezi v rovig meri-
dianu (osovéhoezu) a je jeho norméalou.

Normala rotani plochy protina osu rotace
nebo je s ni rovnaiina.

Q=nn o pras&ik normalyn s osow

Normaly plochy tvéi: rotani valcovou plochu (v bodech krateroveé rovéidty)
rovinu (edech rovnikové a hrdlové rovniiy)
rétd kuzZelovou plochu (v ostatnich bodech).
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4) Riklady
Priklad I V bod A (danoA,) rotani plochy 0, m) sestrojte normaln.

Postup:
1) narysA; :
A.L - 'K‘l =m N I1
A - A Om,
A - A < A
2) normalan
X2 normalan, narysum, meridianu vA,
nno,=Q,, Q,- Q,Uo,
e n,=QA, , N, =QA
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Priklad 2 Rota&ni plocha je dana osaua hlavnim polomeridianem. Sestrojte oba
praméty plochy a k danému nary#y boduA plochy sestrojteiaorys.
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Priklad 3: V bod A zobrazené rotai plochy sestrojte normalua ukete viditelnost.

Priklad 4: Sestrojte normala plase rotatniho kuzele a véalce v daném kol
(vyjimka z umluvy: osa neni kdlk pidorysre, ale je /1)

Poznamka:Postup konstrukce je prakticky stejny jakorikladu 1, jen pro fidorys
normaly musime sestrojitlprysQ, boduQ (prisetik normaly s osow).
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5) Rez rot&ni plochy promitaci rovinou

Rez rot&ni plochy rovinowp urime pomoci
praseiika vybranych rovno&Zkovych kruznic
s rovinourezu - nap: R=l n p.

V piipac, ze rovinaezu je kolma k ose ratai
plochy, budgezem rovnotzkova kruznice.

) R=Elinp

1) R =l n o
2) R, - ROl

Rez rot&ni plochy promitaci rovinou :

1) Zvolime vyznamné a dalSi rovridhky

2) Urcime pisetiky zvolenych rovnotzek (a pipadre tvorici kiivky) s rovinourezu
3) Bodytezu spojime v obou fimétech a ve spravném faali hladkou kvkou

4) V pripadt zobrazené plochy &ime viditelnostezu vzhledem k ploSe



Priklad 1 Hlavni polomeridian rotmi plochy (osa, tvorici Use&kak).

Hlavni polomeridian sestrojime jakez hlavni polorovinoys // v (0, O ty, g1 %45) :

1) Vyznamné rovnaizky volime hlavnimi rovinami & (1,4 - okrajové 2 - hrdlova)

2) Priseiky rovnolEzek s rovinouu podle zakladni ulohy
Ktivka k rovinu neprotina

3) Spravné p@di bodi je dano p&adim @islovanych rovin

4) NeeSime - plocha neni zobrazena

Ukol: Doplite ez daldim bodem v rown3



Priklad 2 Rez gedni poloviny anuloidu promitaci rovinqu(o Ov) .

1) Vyznamné rovnai¥ky volime hlavnimi rovinami /&
(1,5 - kraterové3 - rovnikova a hrdlova)

2) Prisetiky rovnolEZek s rovinoup sestrojime podle zakladni alohy
Meridian rovinu neprotina

3) Spravné p@di bod je dano péadim @islovanych rovin
4) Viditelnostkiivky fezu je dana umi&tim na ploSe

Rdorys : bodl je vidt protoze lezi na horni polowiranuloidu
Narys : bo@d narovnikové kruznici je vid protoze lezi nafedni stras
ipdni poloviny anuloidu

Ukol: Doplite ez daldimi body v rovih2 a4
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Vysledky @iklada kapitoly 4

1) Bod roténi plochy, normala

Postup:
1) nérys,_Az :
A1 - A1 =m N I1

A - A Om,
A - A« A

2) normalan
normalan, narysum, meridianu vA,
ﬁ2 N0, EQz ’ Qz—’ QlDOl
n2

EQZAZ ! nl EQlA.'l

2a) Piiméty anuloidu

r7
£
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Hraniéni kiivky pro priméty tvoii hrdlovah , rovnikovar, oke kraterové rovnokzky k
a cely hlavni meridian.
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2b) Body na anuloidu a jejich viditelnost

Modré body jsou vi&k v padorysu, zelené v narysu.
V padorysu neni viét Zadny, v narysu je vid pouze bodA .
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3) Normala elementarnich ploch
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