NEROTACNI KVADRATICKE PLOCHY - PREHLED

Vsechny nasledujici rovnice jsou rovnicemi kvadratickych ploch v zakladni

s o Ve

poloze (stfed ¢i vrchol v bodé [0,0,0]). Rovnici plochy v jiném umisténi vaci
souradnému systému lze ziskat u veétsiny ploch cyklickou zaménou

X =y — z — x (aziroven parametriila - b = ¢ - a),

rovnici plochy v posunuté poloze (stfed ¢i vrchol v bodé [m, n, g]) zdménou
x=>@-—m),y=>(@—-n),z->0z-q.

elipsoid + 4L 4 =

Na obrazcich je dana plocha Ci jeji ¢ast znazornéna v isometrii a téz

pomoci sdruzenych priimétu.

Velikosti poloos obrysovych kuzelosecek (elipsa, hyperbola) jsou
v obrdazcich vyznaceny barevné, v pripadé paraboly je vyznacena vzdalenost
ohniska od vrcholu. U hyperbol jsou vyznaceny asymptoty.



jednodilny elipticky hyperboloid +=+=—==1
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Na obr. &dst plochy z = x? + yT

b

vzdalenost ohniska
a vrcholu obrysové

paraboly

ndrys — parabola z = x2,y = 0; bokorys — parabola 4z = y%,x = 0
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hyperbolicky paraboloid

hyperbolicky paraboloid oto¢eny o0 45° kolemosy z, a = b

z = tkxy

Na obr. édst plochy z = x? — y? (vlevo) a plochy z = 2xy (vpravo).



Nasledujici valcové plochy jsou dany fidici kuzeloseckou v roviné z = 0
a smérem povrchovych pfimek (smér osy z).

x2 y2
elipticka valcova plocha = + vz = 1
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Na obrdzku &dst plochy x: —y2 =1
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parabolicka valcova plocha

x? = +a?y

nebo

X4

vzdalenost ohniska

paraboly

Na obr. &dst plochy y? = x.

a vrcholu obrysové




ROTACNI KVADRATICKE PLOCHY - PREHLED

Nasleduji rotacni kvadriky v zakladnim tvaru s osou rotace osou z,
tj. vzniklé rotaci kuzelosecky v roviné xz kolem osy z. Rovnice rotacnich kvadrik
s jinou osou rotace lze ziskat cyklickou zaménou x = y = z — x (a parametru).

rotacni elipsoid +=+
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kulova plocha

+x?% + y%2 4+ z% = r?

jednodilny rotacni hyperboloid
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dvoudilny rotacni hyperboloid
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rotaéni paraboloid x? +y? =+2pz
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= vzdalenost ohniska
a vrcholu obrysové
paraboly

Na obr. &dst plochy x? + y? = 4z.

rotaéni valcova plocha x? +y? =r?
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